SYSTEM AUTOMATYCZNY 844 Z CENTRALA STERUJACA 780D

Niniejsza instrukcja dotyczy modeli 844 ER Z16 CR, Wazne: Nalezy uwzgledni¢ zmniejszenie cyklu
844 ER CR, 844 ER CAT, 844 ER RF. pracy do 20% w przypadku wystawienie na
Model 844 przeznaczony jest do napedzania bram bezposrednie dzialanie swiatta stonecznego.
przesuwnych jezdnych lub podwieszanych. Sitownik 844 to
naped elektromechaniczny, ktory wywotuje ruch skrzydta Obliczanie cyklu pracy
bramy dziatajac na liswe zebatg przymocowang do bramy  Cykl roboczy to stosunek rzeczywistego czasu
za posrednictwem kota zgbatego sprzegnigtego z brama roboczego (czas otwierania + czas zamykania) do
lub za posrednictwem tancucha. catkowitego czasu cyklu (czas otwierania + czas
Nierewersyjny system 844 jest mechanicznie blokowany zamykania + czasy zatrzymania).
kiedy silnik nie dziata, stad tez nie ma koniecznosci Wzér stuzacy jego wyliczeniu wyglada nastepujaco:
instalowania zamka. %F=(To+Tc/To+ Tc+ Tp + Tl) x 100%
Sitownik jest standardowo wyposazony w regulowany gdzie:
mechanizm nastawiania sity najazdu na przeszkode, To = czas otwierania

zabezpieczajacy przed zgnieceniem. Tc = czas zamykania
Konstrukcja napedu umozliwia obstuge reczng skrzydta Tp = czas zatrzymania
bramy w przypadku zaniku napigcia zasilajgcego. Tl = czas trwania przerwy miedzy jednym kompletnym

Model 844 zostat skonstruowany i wykonany do cyklem i nastepnym cyklem
zastosowan w kontroli dostepu pojazdéw i zabrania sie
uzywac go do innych celow S OOt GO RSSO R
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Specyfikacja mechaniczno-elektryczna napedu

Model 844
Napiecie zasilajace 230Vac 50Hz
Pobdr mocy 650W
Przektadnia redukcyjna 1:30
Kofo zegbate 216 - Z20
Listwa zebata Modut 4 skok 12,566
1. Mocowanie Max. sita ciagu 110 Nm (Z16) / 88 Nm (Z20)
2. Koto ?Q'bate . o i Max. moment sity 35Nm
2 gﬁim ;ndukcyjnych wytacznikow krancowych Zabezpieczenie termiczne 120°C
5. Centrala sterujapa 780D Czestotliwo$¢ pracy 30% (patrz wykres)
6. Regulowana sruba sprzegty przeciwzgnieceniowego llos¢ oleju 181
7. Korek wlewu oleju Typ oleju FAAC XD 220
8. Uziemienie Temperatura otoczenia Od -20°C do +55°C
9. Ramie deblokady z zamkit_am Ciezar sitownika 145 kg
10.0stona boczna $rub mocujacych .
11.0Ostona centrali sterujacej Stopien ochrony IP IPad
Max. cigzar bramy 1800kg (Z16) / 1000kg (Z20)
1. OPIS | DANE TECHNICZNE SILOWNIKA 844 Predko$¢ otwierania 9,5 m/min (Z16) / 12 m/min (Z20)
Max. dlugos$¢ bramy 40m (Z16) / 50m (Z20)
HK_QMSMQMM Sprzegto Regulowane, dwutarczowe w kapieli
olejowej
Krzywa umozliwia okreslenie maksymalnego czasu | zabezpieczenie antykorozyjne kataforeza
roboczego (T) jako funkcji cyklu pracy (F), np. Naped 844 ;.. aia sterujaca 780D
moze pracowa¢ w sposob ciagly w cyklu pracy réwnym Wylaczniki Krafcows Zespolons indukoyine

30%. Aby zagwarantowa¢ spokojng prace, dziatanie :
nalezy utrzymywaé w granicach obszaru roboczego “WYmay Patrz rys. 2
ponizej krzywe;.



Specyfikacja silnika Jezeli zachodzi potrzeba jakiegokolwiek spawania lub

Predkos¢ obrotowa 1400 obr/min lutowania, czynnoéci te nalezy wykona¢ przed
Pob6r mocy 650W zainstalowaniem systemu automatycznego.
Pobs Stan bramy ma bezposredni wptyw na niezawodnos¢ i
obér prady 3,5A . .
bezpieczenstwo systemu automatycznego.
Kondensator rozruchowy 35&uF
Napiecie zasilajace 230Vac 50 Hz 4.2Montaz th{ fundamentowe!‘
2. WYMIARY e Zestawi¢ ptyte fundamentowg tak jak pokazano na
_*___1_ 5_5__._1 rys. 4
e
=i E=19t
Uwaga: wymiary podane w mm.
Rys. 4
3. STANDARDOWA INSTALACJA ELEKTRYCZNA
* 230V~ 3x1,5 mm"® Rys. 3 e Plyta musi_ byé ;ainstalpwgna wzgledem otworu bramy
' = wedtug rys. 5 jezeli zamkniecie prawostronne, lub wediug
= rys. 6 jezeli zamkniecie lewostronne dla zapewnienia
prawidtowego zazebienia listwy zebatej i kota zebatego
S EST e s s Rys. 3
B meemm
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2. Porokomorki % + /
3. Wytacznik kluczykowy
e = Oe %oo
9O o
4. MONTAZ SILOWNIKA 844 - 225 0s80
&

4.1 Przygotowania wstepne.
Dla zabezpieczenia prawidtowej pracy napedu nalezy

sprawdzi¢: =SEasT _Lj_l_'_L
e czy konstrukcja bramy jest przygotowana do b el

zainstalowania napedu np. Czy posiada krancowe
odbojniki ruchu

e czy ciezar bramy nie przekracza maksymalnego e
dopuszczalnego dla wybranego modelu sitownika Q

e czy skrzydfo bramy jest wystarczajgco mocne i \ o O & A
90°

sztywne
e czy powierzchnia czotowa skrzydta jest ptaska, bez ‘1»@@\ [e)
zadnych wystajacych czesci
e czy ruch przesuwanej bramy jest spokojny i rowny na 0:50 155 \o
catym odcinku oo N e
e czy nie ma zadnych wahan bocznych skrzydta bramy
e czy gorny i dolny system przesuwania i prowadzenia
sg w doskonatym stanie
e czy nie ma zainstalowanych zadnych zamkoéw i blokad
mechanicznych.

Rys. 6

o Wykonaé¢ wylewke betonowa jak na rys. 7 przewidujac
jeden lub wiecej przepustéw kablowych. Sprawdzi¢
wypoziomowanie wylewki i odczekaé na zwigzanie
cementu.



UWAGA:
fundamentowej
parametrze przemarzania gleby.

Przy
nalezy

planowaniu  gtebokosci  wylewki
pamieta¢c 0 regionalnym

4.3Montaz mechaniczny
e Dokreci¢ do sitownika katowniki mocujace razem z

podktadkami antywibracyjnymi tak jak pokazano na rys. 8

Rys. 8

e Otworzy¢ pokrywe sitownika odkrecajgc wczesniej
Sruby mocujace

e Ustawic sitownik na ptycie montazowej i przymocowaé
uzywajac nakretek z podktadkami dostarczonych w
komplecie z si iKki

Rys. 9

e Specjalnym kanatem (rys. 10 A) poprowadzi¢
przewody elektryczne zapewniajgc odpowiednig dtugosc
do dalszej obrébki. Przwody muszg byé umieszczone w
regulowanej uszczelce a po odpowiednim utozeniu odcigé
nadmiar przewoddéw i podtaczyé do centrali sterujace;j.
(rys. 10 B)

e Wyregulowaé wysokos¢ zainstalowania

zgodnie z wymiarami z rys. 11

napedu
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Rys. 12

4.4.1 Montaz listwy zebatej spawanej (rys. 13

e Zamontowac trzy gwintowane tulejki dystansowe na
elemencie listwy ustawiajgc je w gornej czesci otworu.
Powstaty luz pozwoli na ewentualne regulacje.

Rys. 14

;

i
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e Ustawi¢

recznie skrzydlo bramy w pofozeniu
zamknietym.

e Oprze¢ na kole zebatym pierwszy element listwy i
odnajdujac poprawne potozenie przy pomocy poziomnicy
przyspawacé delikatnie pierwszg tuleje jak pokazuje rys.
15.

e Poruszac recznie bramg sprawdzajac czy listwa opiera
sie na kole zebatym i przyspawac pozostate tulejki

e Przytlozy¢ nastepny element listwy do pierwszego,
przymocowac¢ tak jak pokazano na rys.16 i przyspawaé



tuleje

e Poruszy¢ recznie bramg i spawacC kolejne tuleje i
postepowac tak z kolejnymi elementami listwy zebatej

4.4.2Montaz listwy zebatej przykrecanej (rys. 14

e Ustawic
zamknietym

e Oprze¢ na kole zebatym pierwszy element listwy i
odnajdujac poprawne potozenie przy pomocy poziomnicy i
zaznaczy¢ punktakiem $rodek otworu

o Wywierci¢ otwér i nagwintowac (zgodnie z zasadami
tak aby otrzymac¢ gwint spojny z gwintem Sruby)

e Przykrecic listwe pierwszg $rubg z tulejkg dystansowag

e Poruszy¢ recznie skrzydtem bramy sprawdzajac czy
listwa opiera sie na kole zebatym i wykonac kolejne otwiry
i nagwintowaé

e Postepowac jak powyzej az do przykrecenia ostatniej
Sruby z tuleja.

recznie skrzydto bramy w potozeniu

Rys. 15

Uwagi do montazu listwy zebatej:

e Bezwzglednie przestrzegaé zasady aby nie spawaé
tulejek do listwy ani elementéw listwy ze sobg

e Po zakonczeniu montazu listwy zebatej, dla
zapewnienia prawidiowej pracy elementéw zebatych
nalezy obnizy¢ potozenie sitownika o okoto 1,5mm (rys.17)

e Sprawdzi¢ recznie, czy brama osigga skrajne odboje

mechaniczne i czy brama porusza sie bez zataré na catej
drodze ruchu

e Zabrania sie uzywac¢ dodatkowego smaru pomiedzy
zebatka a listwg zebatg

Rys. 17

5. CENTRALA STERUJACA

5.1Uwagqi wstepne

Wazne:

e Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy
centrali sterujgcej (podigczenia, konserwacja), zawsze
wylacz napiecie zasilajace

e Zainstaluj w obwodzie zasilajgcym wytacznik
réznicowo-pragdowy o odpowiednim produ zadziatania

e Podigcz obwdd instalacji ochronnej

e Zawsze oddzielaj przewody zasilajgce od sterujgcych
(obwody wysokiego i niskiego napiecia). Aby unikna¢
zakiécen elektrycznych uzywaj oddzielnych  rurek
instalacyjnych i przepustéw kablowych a w razie potrzeby
kabli ekranowanych.

b.2Specyfikacja techniczna centrali 780D

Napiegcie zasilajace 230 Vac 50Hz

Pobér mocy 10W

Max. moc silnika 1000W

Max. obciazenie 0,5A

akcesoriow

Temperatura Od -20°C do +55°C
otoczenia

Bezpieczniki Patrz rys. 22 oraz czytaj paragraf 5.3

Tryby logiczne A,AP,S E,EP,C,B

Czas pracy Programowany od 0 do 4,1 min

Czas pauzy Programowany od 0 do 4,1 min

Regulacja sity Nastawiana krokowo na 50 poziomach od 1(min) do 50

(max)
Wejscia Catkowite otwarcie / czesciowe otwarcie / zabezpieczenia
otwierania / zabezpieczenia zamykania / stop awaryjny /
zabezpieczenia krawedziowe / zasilanie

Ziacza wejsciowe Whytaczniki krancowe / kondensator rozruchowy

Ztacza wyjsciowe Lampa ostrzegawcza / zasilanie silnika / zasilanie
akcesoriow 24Vdc / lampka sygnalizacyjna 24V / wyjécie z

opdznionym zadziatnniem / test fotokomorek
Szybkoztacze 5-pinowe ztacze do kart sterujgcych

Programowanie Trzy klawisze i dwupozycyjny wyswietlacz

Tryb Wybér trybu logicznego / czasu pauzy /sitg ciggu / kierunek
programowania otwierania

podstawowego

Tryb Max. sita ciggu przy starcie / “spowolnienie /test
programowania fotokomérek / wstgpne $wiecenie lampy ostrzegawczej / tryb
zaawansowanego Swiecenia lampki kontrolnej (wyjscie z op6znionym

zadziatniem) / logika reakcji na zadziatanie urzadzen
zabezpieczajacych / enkoder (czuto$¢ zabezpieczen przed
zgnieceniem) / szeroko$¢ cze$ciowego otwarcia / czas
pracy / licznik cykli / przypominanie o przegladach




5.3Uktad i elementy centrali 780D
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DL — wyswietlacz

LED - diody sygnalizacji stanu wej$¢

J1 — listwa zaciskowa obwoddéw niskiego napiecia
J2 — szybkoztacze do kart sterujgcych FAAC

J5 — ztacze kondensatora rozruchowego

J6 — listwa zaciskowa obwodoéw wysokiego napiecia
J7 — zlacze zasilania 230Vac

J8 — szybkoztacze wytacznikow krancowych

F1 — bezpiecznik gtéwny silnika 5A

F2 — bezpiecznik obwoddéw niskiego napiecia 800mA
F — przycisk programowania

“_”

- przycisk programowania

“+” - przycisk programowania

Opis ztacza J1:

5.4 Podtgczenia elektryczne

e - 230Vac
L 50-60Hz

BLU

COM
12230 Vac (max. 60W)

R
| —— Kondensator

| Wytaczniki
| krancowe

Numer styku Opis i
1 OPEN A (otwarcie catkowite) e
H & ~i basaTg of el B = N =
2 OPEN B (otwarcie czesciowe) = e - é :
3 FSW-OP (zabezpieczenia otwierania) et e :
dield o b T 8 91Tk 12
4 FSW-CL (zabezpieczenia zamykania) — s
5 STOP (stop awaryjny) )_|0 )_léJ : . | | =
I [
6 SAFE (zabezpieczenia krawedziowe) W || | B ‘:
| [ 24V
7 “” (minus zasilania akcesoriow) RS ey max.%ﬁ\f
8 “" (minus zasilania akcesoriow) — = f " Podiaczenia ]
H A v warcie . s
9 “+24Vdc” (zasilanie akcesoriow) czesciowe| L” Jt f°t°k°ur:;;§';;r'.1””y°h |
“ » ilani i ‘ ' ~ /7| bezpieczenstwa
10 +24\Vdc” (zasilanie akcesoriow) OtV\‘Iarqie ] | _bezpieczenstwa Rys. 23
FSW-TX (minus zasilania fotokomérek, = cakowite  STOP
mozna wykorzystac funkcje testowania
" | fotokomorek) 5.4.1Podlgczenie _fotokomérek i _innych urzgdzer
12 W.L. (minus zasilania lampki kontrolnej) zabezpieczajacych

Przed podiaczeniem fotokomoérek (lub innych urzadzen
zabezp.) radzimy wybra¢ rodzaj operacji wedtug obszaru
ruchu, ktéry maja one strzec (patrz rys. 24).



Podtaczenie  stykow urzadzen zabezpieczajgcych
Urzadzenia zabezpieczajace Urzadzenia zabezp. =~ zamykania i otwieranie, brak urzgdzen zabezpieczajgcych
otwieranie/zamykanie otwieranie krawedzie.

Urzadzenia zabezpieczajace krawedzie || EBE2/———7————"""—"—

Urzadzenia zabezpieczajace zamykanie Rys. 24 I \——I
]

. . . . . . Rys. 27
Urzadzenia zabezpieczajace otwieranie: omEme
dziatajg tylko podczas ruchu otwierania bram, sg
wiasciwe Podtaczenie  stykébw urzadzen zabezpieczajacych

do ochrony obszaru miedzy otwierajagcym sie skrzydtem krawedzie, brak urzgdzen zabezpieczajacych zamykanie i
stalymi przeszkodami przed ryzykiem uderzenia Iub otwierania
zmiazdzenia.

Urzadzenia zabezpieczajace zamykanie:

- . Sy =

wgzs’lsi?/?e tylko podczas ruchu zamykania bramy, sg %“ %m % % Pt ++ i ¢

do ochrony obszaru zamykania. Eevamam s e s e
Urzadzenia zabezpieczajace otwieranie/zamykanie: & 3 4 5 o L 8 970 ”1_2_'

dziatajg podczas ruchu zamykania i otwierania, wtasciwe =
do ochrony obszaréw zamykania i otwierania przed

ryzykiem uderzenia. A - Rys. 28
Urzadzenia zabezpieczajace krawedzie:

dziatajg podczas ruchu zamykania i otwierania bramy,
$q Podtgczenie jednej pary fotokomérek

wtasciwe do ochrony obszaréw migdzy poruszjacym sie€ zabezpieczajgcych otwieranie, brak innych urzadzen
skrzydtem i statymi elementami konstrukcji bramy przed zabezpieczajgcych.
ryzykiem przeciecia.

Enkoder : 3

czujnik wykrycia przeszkody, dziatajacy na zasadzie fic fa % ; S g = =k & -
kontroli statej predkosci przesuwu przy zamykaniu i meﬁ\/’;ﬂ
otwieraniu. _ _ o F12 3 a5 .5 7 €95 101112
Dodatkowe zabezpieczenie przed zgnieceniem . ]
UWAGA: 1

Jezeli dwa lub wiecej urzadzenia majg takie same

funkcje, styki muszag by¢ ze sobg potaczone szeregowo RX TX

(rys. 25). Nalezy wykorzystac styki rozwierne. e

Rys. 25

MJWP
gl
=

O .y S T o O

[_ Rys. 29

Jezeli zadne urzadzenia bezpieczenstwa niesg

zainstalowane nalezy wykonaé potaczania wedtug rys. 26. Podtagczenie jednej pary fotokomoérek
- - zabezpieczajgcych zamykanie, brak innych urzadzenh
- = - zabezpieczajgcych.
R ey W g - s
San

F1 2 3 &5 6 7 8 9101112

T 3

Rys. 26

Mozliwosci podiaczen fotokomodrek i innych urzadzen
zabezpieczajacych pokazane sag na rys. 27 - 34
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1234_56789101112 }1-2 3-4:5 6 7-8 9101112
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RX X ’ 3
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l_;;j - E—— Rys. 32
4] - & : RX CL1 TXCL1 :
5| + 1]
E = '
i = -1
Fig. 30 3 j E
: , - . : 7] - : *lz
Podtaczenie dwdch par fotokomdérek zabezpieczajacych: —
jedna zamvykanie, druga otwieranie oraz styku urzadzen 2
zabezpieczajacych krawedzie.
TX CL2 RX CL2
=
A= o = 1
Z oz of 2 n B = 20 2]
%<t %m % u%. e + + ,>_'< = Emr b E?
: 2|+ > 5
1T 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 &
RX CL TX CL Fig. 32

Podtaczenie trzech par fotokomdrek zabezpieczajgcych:
jedna zamykanie, druga otwieranie, trzecia zamykanie i
otwieranie, brak urzadzenh zabezpieczajgcych krawedzie.

i:hljil
g

TX OP RX OP

Rys. 31

Podtaczenie dwoch par fotokomdrek zabezpieczajgcych:

zamykanie oraz dwodceh stykow urzadzen

zabezpieczajgcych krawedzie, brak fotokomorek
zabezpieczajgcych otwieranie.




Rys. 33
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Fig. 33

Podtaczenie dwdéch par fotokomérek zabezpieczajgcych:
jedna zamykanie, druga otwieranie i zamykanie, brak
urzadzenh zabezpieczajgcych krawedzie.
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Rys. 34

Podtaczenie stykéw zwierajgcych (N.O.) np. do wej$¢
OPEN-A i OPEN-B).

&

Rys. 35

“

5.4.2.Z15cze zasilania J7
L — przewod fazowy 230Vac

N — przewdd zerowy

PE — przewdd ochronny

Uwaga: dla bezpiecznego dziatania systemu nalezy
koniecznie potgczy¢ obwdd ochronny (przewod zotto-
zielony) a sie¢ zasilajgca powinna by¢é wyposazona w
wytacznik  réznicowo-prgdowy o odpowiednim progu
zadziatania.

5.4.3.719cze _obwodow _zasilania _silnika i lampy

ostrzegawczej J6.
MOT COM - zasilanie silnika przewod wspdlny (kolor

niebieski)
MOT 1 — zasilanie silnika (kolor czarny)
MOT 2 — zasilanie silnika (kolor bragzowy)
N — przewdd zerowy zasilania lampy ostrzegawczej
L — przewdd fazowy zasilania lampy ostrzegawczej
Uwaga: lampa ostrzegawsza FAAC z wilasnym
przerywaczem 230Vac, max. moc zarowki 60W.

5.4.4.Ztacze obwoddéw niskiego napiecia J1.

OPEN A — (1) — wejscie ,,Otwieranie catkowite” (N.O.
normalnie otwarty): kazdy wchodzacy impuls ( z przycisku,
detektora  itp.) zamykajac kontakt powoduje catkowite
otwarcie / zamkniecie obu skrzydet bramy. Podigczenie
kilku sterownikéw catkowitego otwarcia nalezy zrealizowaé
poprzez rownolegte potaczenie stykow N.O. tych
sterownikow.

OPEN B - (2) - wejscie ,,Otwieranie czesciowe”

(N.O. normalnie otwarty) / Zamykanie: kazdy
wchodzgcy impuls ( z przycisku, detektora itp.)
zamykajac kontakt powoduje catkowite otwarcie /
zamkniecie obu skrzydta napedzanego pierwszym
sitownikiem (M1). W trybie pracy B i C jest to sygnat
zamkniecia obu skrzydet bramy. Podtaczenie Kkilku
sterownikow czesciowego otwarcia nalezy zrealizowaé
poprzez rownolegte potaczenie stykow N.O. tych
sterownikow.

FSW_ OP (3) - wejscie fotokomoérek zabezpie-
czajacych proces otwierania (N.C. normalnie zwarty):
zadaniem tych urzadzen jest zabezpieczenie
przestrzeni, w ktérej pracujg poruszajgce sie skrzydta
bramy. Urzadzenia podigczone do tego wejscia nie
dziatajg podczas zamykania. Uwaga: jezeli nie sg
podtaczone urzadzenia zabezpieczajgce procesu
otwierania nalezy zewrze¢ (potaczy¢) wejscie “FSW OP”
i ““TXFSW”.

FSW CL (4) - wejscie fotokomoérek zabezpie-
czajacych proces zamykania (N.C. normalnie zwarty):
zadaniem tych urzadzeh jest zabezpieczenie
przestrzeni, w ktérej pracujg poruszajgce sie skrzydia
bramy. Urzadzenia podigczone do tego wejscia nie
dziatajg podczas otwierania. Uwaga: jezeli nie sg
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podiaczone urzadzenia zabezpieczajgce procesu
zamykania nalezy zewrzeé (potaczyé) wejscie “FSW
CL” i “TXFSW”.

STOP__(5) wejscie STOP (N.C. Normalnie
zamkmiety): kazdy wchodzacy impuls (np. z przycisku)
otwierajac kontakt powoduje zatrzymanie bramy.
Podtaczenie  kilku  sterownikbw  STOP  nalezy
zrealizowaC poprzez szeregowe potgczenie wyjs¢ N.C.
tych sterownikéw

Uwaga: jesli nie jest podtagczony zaden sterownik

“

STOP nalezy zewrze¢ (potaczyc) wejscie “STOP” i “-" .

SAFE (6) - wejscie urzadzeh zabezpieczajacych
(N.C. normalnie zwarty), zadaniem tych urzadzen (tzw
zabezpieczajacych krawedzie) jest zabezpieczenie
przestrzeni, w ktorej poruszajg sie dziatajgce skrzydia
bramy. We wszystkich trybach logicznych dziatajg
podczas  zamykania i otwierania. Zadziatnie
zabezpieczenia powoduje odwrécenie ruchu na dwie
sekkundy. Gdy podczas tego dwusekundowego ruchu
zabezpieczenie zadziata ponownie nastgpi zatrzymanie
dziatania bramy. Podtgczenie kilku sterownikéw “SAFE”
nalezy zrealizowa¢ poprzez szeregowe potgczenie
stykbw N.C. tych sterownikow. Uwaga: jezeli nie sag
podtaczone urzadzenia zabezpieczajgce procesu
zamykania nalezy zewrzeé¢ (potaczyé) wejscie “SAFE” i
“TX FSW”.

“2 (7 i 8) — minus zasilania akcesoriow 24Vdc
“+” (9 i 10) — plus zasilania akcesoriéw 24Vdc

Uwaga: Dopuszcza sie podigczenie bezposrednio do
centrali 780D akcesoria o tgcznym poborze pradu do
500mA. Jezeli pobdr pradu przewyzszatg wartosc
nalezy koniecznie zasila¢ je z niezaleznego Zzrodia
zasilania 24Vdc.

TX-FSW (11) - ujemne napiecie dla zasilania
nadajnikéw fotokomorek. Jezeli uzywasz tego ztagcza do
poditagczenia minusa w celu zasilenia nadajnikéw
fotokomorek, mozesz skorzystaé réwniez z funkcji FAIL
SAFE (bezpieczny w razie uszkodzenia). Patrz
programowanie zaawansowane rozdziat 5.5.2.Jezeli ta
funkcja jest wiaczona wowczas centrala sprawdza
dziatanie fotokomoérek przed kazdym cyklem pracy.

W.L. (12) - minus zasilania lampki kontrolnej / wyjscia
zwlocznego. Stuzy do podtaczenia wskaznika sSwietinego
max 3W 24V do podiaczenia oswietlenia ustugowego
poprzez przekaznik wtgczony pomiedzy styk WL i “+24V”
zrédta zasilania. Zabrania sie przekraczania wskazanej
mocy obcigzenia.

5.4.5. Szybkozigcze J2 do kart FAAC: MINIDEC,
DECODER, RP.

Szybkoztacze J2 stuzy wytacznie do podtaczenia
specjalizowanych kart DEKODEROW, MINIDEKO-
DEROW lub odbiornikéw radiowych RP pokazanych na
rys. 36, 37 i 38. Podtaczanie kart do ztgcza J2 mozna
realizowac wytgcznie przy odigczonym zasilaniu.

5.4.6. Zigcze J5 do szybkiego  podigczenia

kondensatora rozruchowego.
Kondensator rozruchowy z gniazdem wtykowym

dostarczany jest w komplecie z sitownikiem.

b.4.7.Zt3cze J8 do szybkiego podtgczenia zespotu

indukcyjnych wytacznikéw kraricowych.

Zespot wylgcznikéw krancowych wyposazony jest w
fabryczny przewdd wielozytowy z wtykiem. Zmiane
organizacji wytgcznikéw krancowych realizuje sie w trybie
programowania podstawowego (lewy / prawy).

PLUS

SW1

229
B D

tq]
N I

| DECODER

k MINIDEC @
= [ HE]
Rys. 36 Rys. 37
<780D
e
Rys. 38
5.5Programowanie
Aby zaprogramowaé dostepne funkcje systemu
automatycznego musisz uzyskaé¢ dostep do trybu
‘PROGRAMOWANIE’.
Programowanie dzieli sie na dwie czesci: BASIC

(PODSTAWOWE) | ADVANCED (ZAAWANSOWANE).

5.5.1.Programowanie podstawowe
Aby uzyska¢ dostep do trypbu PROGRAMOWANIA

PODSTAWOWEGO nacisnij przycisk “F”.

- Jezeli nacisniesz go (i przytrzymasz wcisniety)
wyswietlacz pokazuje nazwe pierwszej funkcji

- Jezeli zwolnisz ten przycisk wyswietlacz pokazuje
wartos¢ funkcji ktéra moze by¢ zmodyfikowana za
pomocg przyciskéw “+” i ”-” .

- Jezeli ponownie nacisniesz “F” (i przytrzymasz
wcisniety) wyswietlacz pokazuje nazwe nastepnej funkgciji,,
itd.

- kiedy dotrzesz do ostatniej funkcji nacisnij “F” aby
wyjs¢ z programu, a wyswietlacz powrdci do pokazywania
statusu bramy.

Nastepujgca tabela pokazuje sekwencje funkgciji
dostepnych w PROGRAMOWANIU PODSTAWOWYM.

PROGRAMOWANIE PODSTAWOWE naci$Nis PRZYCISK “F”

USTAWIENIE

WYSWIETLACZ FABRYCZNE

FUNKCJA



PROGRAMOWANIE PODSTAWOWE nacisNi PRZYCISK “F”

: Dostepne tryby logiczne:

A — tryb z automatycznym zamknieciem

AP — tryb z automatycznym zamknigciem po
odliczeniu czasu pauzy i z mozliwo$c¢ig
zatrzymania otwierania

S — tryb z automatycznym zamknigciem po
odliczeniu czasy pauzy, mozlliwoscig
odwrdcenia ruhu

E — tryb krok po kroku (bez automatycznego
zamykania)

EP — tryb krok po kroku (bez automatycznego
zamykania) z funkcjg zatrzymania w trakcie
ruchu

C —tryb tzw. “ Dead-man”

b — tryb bez automatycznego zamykania z
oddzielonymi wejsciami sterujgcymi
zamykaniem i otwieraniem

Czas pauzy.

Funkcja ta jest aktywna tylko wtedy, gdy
wybrano tryb logiczny z automatycznym
zamknieciem po odliczeniu czasu pauzy.
Mozliwo$¢ ustawienia wartosci od 0 do 59
sekund, w odstepach jednosekundowych.
Nastepnie, wyswietlacz przechodzi na minuty
i dziesiatki sekund (oddzielone kropka) i czas
ustawia sie w 10 sekundowych odstepach az
do maksymalnej wartosci 4.1 minuty.

PA 2.0

Np. jezeli wyswietlacz pokazuje 2.5, czas
zatrzymania wynosi 2 minuty i 50 sekund
Sita
Ustawia napdr silnika

01 — minimalna sita
50 — maksymalna sita

FO
dl

St

Kierunek otwierania

Pokazuje ruch otwierania bramy i
umozliwia nie zmienianie potaczen silnika i
wytgcznikow  krancowych na  tabliczce
zaciskowe;j

-3 — prawostronny ruch otwierajacy

F — lewostronny ruch otwierajacy

STATUS BRAMY

Wyjscie z programowania i
wyswietlania statusu bramy.

00 — zamknieta

01 — teraz otwiera sie

02 — Zatrzymana

03 — Otwarta

04 — Przerwa (odlicza czas pauzy)

05 — Fail Safe (funkcja — bezpieczny w
razie uszkodzenia) wyzwolona (rozdziat 5.2)

06 — Teraz zamyka sie

07 — Praca z odwréconym kierunkiem
ruchu

08 — Fotokomérka wyzwolona

-3

powrét do

5.5.2Programowanie zaawansowanie

Aby uzyskac dostep do ZAAWANSOWANEGO
PROGRAMOWANIA nacisnij F i nie zwalniajac przycisku
nacisnij +.

- Jezeli zwolnisz przycisk +, wyswietlacz pokazuje nazwe
pierwszej funkciji.

- Jezeli zwolnisz réwniez przycisk F wys$wietlacz pokazuje
wartos¢ funkcji ktéra moze byé modyfikowana za pomoca
przyciskow + i -.

- Jezeli nacisniesz przycisk F (i nie bedziesz go zwalniat)
wyswietlasz pokazuje nazwe nastepnej funkcji, i jezeli go
zwolnisz , pokazywana jest wartos¢ ktora moze byé
modyfikowana za pomoca przyciskow + i -.

- kiedy dotrzesz do ostatniej funkcji nacisnij F aby wyjs¢ z
programu, a wyswietlacz wznawia pokazywanie statusu bramy.

Tabela ze strony 10 pokazuje sekwencje funkcji
dostepnych w ZAAWANSOWANYM
PROGRAMOWANIU:

PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

E P WYSWIETLACZ

bo

br

50 FS

PF
SP

Ph

NACISNIJ JEDNOCZESNIE PRZYCISKI “F” | “+”
FUNKCJA

Maksymalny moment
poczatkowej fazie ruchu.

Silnik startuje z maksymalnym momentem
obrotowym (nie zwazajac na ustawienia
momentu obrotowego funkcji “‘FO”
programowania podstawowego) na poczatku
ruchu. Opcja przydatna dla ciezkich skrzydet.

Y — aktywna

no — wytaczona

obrotowy w

Funkcja hamowania.

Kiedy brama uruchamia wigcznik krancowy
otwierajacy lub zamykajacy, nastapi catkowite
zatrzymanie dla wartosci 00, lub nastgpi suw
hamujacy z wybranym czasem dziatania
zanim brama catkowicie sie zatrzyma. Jezeli
wybrane jest opdznienie, hamowanie zaczyna
sie kiedy konczy sie spowolnienie.

Przy wartosci 00 hamowanie jest
wytaczone. Czas mozna ustawia¢ od 01 do 20
sekund w odstepach co 0,1 sekundy.

Np.. jezeli wyswietlacz pokazuje 10, czas
hamowania wynosi 1 sekunde.

00 — hamowanie wytaczone

od 01 do 20 = od 0,1 sek do 2 sek czas
hamowania

FAILSAFE
uszkodzenia)

Jezeli funkcja ta zostanie uaktywniona,
umozliwia ona test funkcjonalny fotokomérek
przed kazdym ruchem bramy. Jezeli test sie
nie powiedzie (fotokomérki nie zdatne do
uzytku), brama nie zaczyna ruchu.

Y = aktywna

no = wytaczona

(bezpieczny w razie

Miganie wyprzedzajace (5s);

Uaktywnia lampe sygnalizacyjna na 5s
przed rozpoczeciem ruchu.

y = aktywna

no = wytgczona

Swiatto sygnalizacyjne

Jezeli zostanie wybrane 00 wdwczas
sygnat wyjsciowy funkcjonuje jak standardowe
Swiatlo sygnalizacyjne (zapalajace sie przy
otwieraniu i zatrzymaniu, migajace przy
zamykaniu i wylaczane przy zamknigtej
bramie). Roézne liczby odpowiadaja
nastgpujacej po uplywie zadanego czasu
aktywacji  wyjScia, ktére moze  byc¢
wykorzystywane (za posrednictwem zdalnego
sterowania) do zasilenia lampy uruchamianej
otwarciem drzwi samochodu. Czas moze by¢
ustawiany od 0 do 59 sekund, w odstepach 1-
sekundowych, i od 1 do 4.1 minuty w
odstepach 10 sekundowych.

0 = Standardowe $wiatlo sygnalizacyjne

od 1 do 4.1 = automatyczna aktywacja
wyjécia po zadanym czasie

Wyjscie sterujace
elektromagnetycznym
przekaznik)

Jezeli w czasie gdy wyswietlacz pokazue
“00” nacisniesz przycisk “-” aktywujesz
funkcje sterowania zamka
elektromagnetycznego przy otwieraniu a
wyswietlacz wskaze “E1”. Jezeli ponownie
naci$niesz przycisk “-” uaktywnisz funkcje
sterowania zamkien elektromagnetycznym
przy otwieraniu i zamykaniu a wyswietlacz
wskaze “E2”

TRYB LOGICZNY ZADZIALANIA
FOTOKOMOREK ZABEZPIECZAJACYCH
ZAMYKANIE

Wybierz logike dziatania
zabezpieczajgcych zamykanie.

Dziatajg one tylko dla ruchu zamykajacego;
zatrzymujg ruch i odwracajg jego kierunek
kiedy usunie sie przeszkode, badz tez
odwracaja jego kierunek natychmiast.

Y — zatrzymanie i zmiana kierunku
usunigeciu przeszkody

No — zmiana kierunku natychmiast (na
otwieranie)

zamkiem

(tylko przez

fotokomoérek

po

USTAWIENIE
FABRYCZNE

y

05

no

no
00

no
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PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

oP

EC

NACISNIJ JEDNOCZESNIE PRZYCISKI “F” | “+”

TRYB LOGICZNY ZADZIALANIA
FOTOKOMOREK ZABEZIECZAJACYCH
OTWIERANIE

Wybierz logike dziatania fotokomdrek

zabezpieczajgcych otwieranie.

Dziatajg one tylko dla ruchu otwierajacego:
zatrzymuja ruch i wznawiajg go kiedy sa kiedy
usunie sie przeszkode, lub zmieniajg jego
kierunek natychmiast.

Y = zmiana kierunku natychmiast (na
zamykanie)

no = wznowienie
przeszkody

ENKODER

Jezeli enkoder jest wykorzystywany mozesz
zaznaczy¢ jego obecnosc.

Jezeli enkoder jest witgczony, ‘opdznienia’
oraz ‘czes$ciowe otwieranie’ sg kontrolowane
przez enkoder (patrz odpowiednie paragrafy).

Enkoder dziata jako urzadzenie
zabezpieczajace przed zgniataniem. Jezeli
brama uderzy w przeszkode podczas
otwierania lub zamykania enkoder
natychmiast zmienia kierunek ruchu skrzydta
bramy na 2 sekundy. Jezeli koder zadziata
ponownie podczas 2 sekundowego cofania,
wtedy zatrzymuje on ruch bez wysytania
polecenia jakiejkolwiek zmiany kierunku.
Jezeli nie chcemy korzystaé z enkodera
nalezy ustawi¢ wartos¢ “00”. Jezeli chcemy
precyzyjnie ustawi¢ czutos¢ enkodera
mamy do wyboru wartosci od “01”
(maksymalna czutos$¢) do “99” (minimalna
czutos¢).

Od “00” do “99” = enkoder aktywny

“00” = enkoder wytgczony

ruchu po usunieciu

no

99

rP

rA

PO

SPOWOLNIENIE PRZED

WYLACZNIKAMI KRANCOWYMI:

Umozliwia uruchomienie zwalniania bramy
przed osiggnigciem wyt. kranc. Czas moze
byé ustawiony w zakresie od 00 do 99 w
krokach co 0,02 sek. Jesli wykorzystujemy
enkoder, parametr ten nie jest okreslony
przez czas ale przez obroty silnika, co
zapewnia wigkszg precyzje zwolnienia.

00 = zwolnienie wytgczone

od 01 do 99 = zwolnienie uruchomione

SPOWOLNIENIE PO

WYLACZNIKACH KRANCOWYCH
Umozliwia uruchomienie zwalniania bramy po
osiggnieciu  wyt. kran. Czas moze byc
ustawiony w zakresie od 00 do 20 w krokach
co 0,02 sek.

Jesli wykorzystujemy enkoder, parametr ten
nie jest okreslony przez czas, ale przez obroty
siinika, co zapewnia wiekszq precyzje
zwolnienia.

00 = zwolnienie wytaczone

od 01 do 20 = zwolnienie uruchomione

OTWARCIE CZESCIOWE:
Umozliwia ustawienie szerokos$ci
przejscia dla czg$ciowego otwarcia .
Czas moze by¢ ustawiony w zakresie od 00
do 20 w krokach co 0,02 sek.

Jesli wykorzystujemy enkoder, parametr ten
nie jest okreslony przez czas, ale przez obroty
silnika, co zapewnia wiekszg precyzje
czesciowego otwarcia. Na przyktad z kotem
zebatym Z20 czesciowe otwarcie mozna
zaprogramowa¢ na szerokos¢ od 15cm do
3m.

wolnego

00

00

50

PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

t

AS

nc

SP

NACISNIJ JEDNOCZESNIE PRZYCISKI “F” | “+”

Czas pracy

Radzimy aby$ ustawit warto$¢ rzedu 5 do
10 sekund dla czasu ktérego potrzebuje
brama aby pokona¢ dystans od przetacznika
krancowego zamykania do przetacznika
krancowego otwierania i odwrotnie. Uchroni
to silnik przed jakimkolwiek przegrzaniem
jezeli przetacznik krancowy zawiedzie.

Mozliwo$¢ ustawienia wielkosci od 0 do 59
sekund, w odstepach 1-sekundowych.

Nastepnie, wyswietlacz przechodzi na
minuty i dziesiatki sekund (oddzielone kropka)
i czas ustawia sie w odstgpach 10-
sekundowych az do maksymalnej wartosci
4.1 minuty.

Np. jezeli wyswietlacz pokazuje 2.5, czas

pracy wynosi 2 minuty i 50 sekund.

Zadanie pomocy
nastepna funkcja)

Jezeli zostanie uaktywniona, pod koniec
odliczania wstecznego (ustawionego przy
pomocy nastepnej funkcji, tzn.
‘Programowania cyklu’) powoduje 2
sekundowe miganie wyprzedzajace przy
kazdym impulsie Otwarcia (zadanie
wykonania zadania). Moze byé przydatna przy
wyznaczaniu planowanych prac
konserwacyjnych.

y = Aktywna

no = Wylaczona

PROGRAMOWANIE CYKLU

Dla ustalania odliczania wstecznego liczby
wykonanych cykl pracy przez sitownik
Mozliwo$¢ ustawienia (w tysigcach) od 0 do
99 tysiecy cykli. Wyswietlana warto$¢ jest
uaktualniana w miare kolejnych cykli.

Funkgji tej mozna uzywaé do sprawdzenia
wykorzystania tablicy lub do wykorzystania
funkgji 'Zadanie pomocy’

STATUS BRAMY

Wyjscie z programu i powrét do
wys$wietlania statusu bramy (patrz Rozdziat
5.5.1)

(w potaczeniu z

4.1

no

00

UWAGA:

zasilania w trakcie progamowania,

zmiany modyfikowanych parametréow sg
zapamietywane natychmiast po wyjsciu z programowania i
powrocie do wysSwietlania stanu bramy. Jesli jest zanik

zostajq utracone.
Aby przywrdci¢ wartosci fabryczne parametréow nalezy
roztagczy¢ terminal J1 a nastepnie nacisng¢ jednoczes$nie

przyciski “+”,

6. URUCHOMIENIE

6.1 Podtgczenia elektryczne
Podtaczenia elektryczne nalezy wykonaé zgodnie z

rozdziatem 5 niniejszej

istrukcji. Nalezy

wszelkie zmiany

“ “F” i trzymaé wcisniete przez 5 sekund.

pamieta¢ o

potaczeniu przewodow ochronnych instalacji (rys.39).

6.2

Definiowanie

odpowiednich

Rys. 39

wytacznikow

kraricowych
Po pierwszym zatgczeniu zasilania nalezy zdefiniowaé
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kierujgc sie paragrafem 5.5.1 instrukcji kierunek
otwierania.

Otwieranie w prawa strone (-3):

LED wytacznika krancowego otwierania = LED FC1

LED wytacznika krancowego zamykania = LED FC2

Otwieranie w lewa strone (E-):
LED wytacznika krancowego otwierania = LED FC2
LED wytacznika krancowego zamykania = LED FC1

6.3Pozycjonowanie plytek zblizeniowych wytgcznikéw
kraricowych.

Sitownik 844 jest wyposazony w zespot indukcyjnych

wytgcznikéw krancowych. Wytgcznik indukcyjny wykrywa

zblizajacy sie ptytke stalowg i nastepuje jedo zadziatanie — 2 it
zatrzymanie ruchu bramy. Ponizsza tebeala przedstawia znaczenie wskaznikéw
Procedura prawidtowego ustawienia plytek LED umieszczonych na ptytce centrali sterujgcej.
zblizeniowych jest nastepujaca: LED swieci = styk zwarty
e Przykrecic ptytke zblizeniowa do wspornika LED zgaszona = styk otwarty
wyposrodkowujac potozenie wzgledem sworzni
e Zgodnie z rozdziatem 8 przejs¢ do obstugi recznej LED SWIECI ZGASZONA

bramy OPEN-A | Podany impuls Brak impulsu
e Zasili¢ naped

e Ustawi¢ recznie brame w pozycji otwarcia
pozostawiajgc okoto 2-5cm luzu do odboju FC1  Wytacznik kraricowy wolny Wytacznik krancowy zadziatany

meChaniczneglo OtwarCi_a o FC2  Wylacznik krancowy wolny  Wylacznik krancowy zadziatany
e Przesuwac wspornik z zamocowang ptytkg po listwie

OPEN-B  Podany impuls Brak impulsu

. . . . . L . FSW OP | Zabezpieczenie czuwa Zabezpieczenie zadziatane
w kierunku otwierania. Znalez¢ potozenie w ktérym
zgasnie dioda LED otwierania, podsunaé wspornik o0 okoto FSW CL  Zabezpieczenie czuwa Zabezpieczenie zadziatane
45mm dalej i przykreci¢ do listwy STOP  Brak impulsu Podany impuls
e Ustawic recznie brame w pozycji zamknietej SAFE Zabezpieczenie czuwa Zabezpieczenie zadziatane

pozostawiajac  okoto  2-5cm luzu od odboju
mechanicznego zamkniecia ENC  Miga w czasie pracy silnika
e Przesuwaé wspornik z zamocowang ptytkg po listwie
w kierunku zamykania. Znalezé potozenie w ktorym  6.9Podlgczenie silnika
zgashie dioda LED zamykania, podsunga¢ wspornik o
okoto 45mm dalej i przykreci¢ do listwy Standardowe podtaczenie silnika przedstawia rys. 41.
e Recznie sprawdzi¢ ustawienie ptytek i miejsca
zadziatania wylgcznikéw krancowych
e Przejs¢ do pracy automatycznej zgodnie z rozdziatem

9.
e Wykona¢ jeden cykl pracy w celu sprawdzenia
prawidtowosci ustawienia wytacznikow krancowych.

CZARNY

. NIEBIESKI
Uwaga:

1. Odlegtos¢ pomiedzy zespotem wytacznikow
krancowych a ptytkg zblizeniowag powinna wynosi¢ nie
wiecej jak 5mm.

2. Nalezy pamietaé o pozostawieniu luzu okoto 2cm
pomiedzy bramg zamknietg a odbojem zamknigcia jak

réwniez pomiedzy brama otwartg o dbojem otwarcia. 6.6Requlacia sprzeata mechaniczneao (rvs. 42 A
6.4 Sygnalizacja LED : . .

J6

Rys. 41

Naped 844 wyposazony jest standardowo w regulowane,
dwitarczowe  sprzegto  przeciwzgnieceniowe,  ktére
ogranicza nacisk bramy na przeszkode. Jezeli enkoder nie
jest uaktywniony, po usunieciu przeszkody brama
kontynuuje ruch az do osiggniecia krancéwki lub do
zakonczenia ustawionego czasy pracy. Jezeli enkoder jest
uaktywniony po zatrzymaniu na przeszkodzie brama
rozpocznie ruch w przeciwnym Kkierunku — szczegoty
czytal w opisie programowania zaawansowanego funkcja
“‘EC”.

Regulacja przenoszonego momentu powinna byé
wykonana zgodnie z obowigzujacymi normami i

Rys. 40 przepisami.
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Regulacje progu zadziatania systemu
przeciwzgnieceniowego wykonuje sie nastepujgco:
e Odiaczy¢ napiecie zasilajgcego

UWAGA: ZABRANIA SIE WYKONYWANIA
JAKICHKOLWIEK REGULACJI SPRZEGLA PRZY
WELACZONYM ZASILANIU SILOWNIKA.

PRZYPADKOWE URUCHOMIENIE NAPEDU GROZI
NIEBEZPIECZENSTWEM DLA ZDROWIA CZLOWIEKA
LUB USZKODZENIEM SILOWNIKA.

e Zakontrowac wat silnika przy pomocy ptaskiego klucza
nr 13 i pokrecajac ptaskim srubokretem srube regulacji
wkrecong w orwor watu nastawi¢ potrzebny prog
zadziatania sprzegta.

Dla zwiekszenia sity docisku bramy do przeszkody
(wartosci przenoszonego momentu) obracaé sSrube
regulacji w kierunku zgodnym =z ruchem wskazéwek
zegara. Dla zmniejszenia sity docisku bramy do
przeszkody (warto$ci przenoszonego momentu) obracac
srube regulacji w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

UWAGA: Sitownik jest dostarczany ze sprzegtem
ustawionym na warto§¢ maksymalng sily docisku
bramy do przeszkody.

e ZalgczyC zasilanie i przeprowadzi¢ probe nastawienia
sprzegta.

e \W razie potrzeby procedure powtdrzy¢, rozpoczynajac
od odtgczenia zasilania.

Sitownik 844 dostarczany jest z zamontowang sprezyng
dociskowg sprzegta dla bram do 1000kg. Dla bram
ciezszych nalezy zastosowac inng sprezyne dotagczong w
komplecie elementéw instalacyjnych. Nalezy wykrecic¢

sterujacych i zabezpieczajgcych.
7. PROBA NAPEDU

Na zakonczenie instalacji systemu automatycznego
napedu z sitownikiem 844, nalepi¢ nalepke ostrzegawczg
(dostarczona w komplecie z sitownikiem) na gérnej czesci
pokrywy (rys.43)

Nastepnie wcisng¢é boczne pokrywy maskujgce sruby
mocujace (rys. 44).

Rys. 44

Przystgpi¢ do ostatecznej kontroli funkcjonalnej napedu
i wszystkich akcesoriow do niego podtgczonych.

Dostarczy¢ klientowi instrukcje napedu, pokazac
prawidiowg prace systemu ze szczegdlnym zwréceniem
uwagi na strefy potencjalnego zagrozenia.

catkowicie srube regulacji sprzegta, wyjac¢ niewlasciwa g RECZNA OBSLUGA BRAMY

sprezyne i zamontowa¢ wtasciwg, dostarczong luzem (rys.
42 B). Nastepnie przeprowadzi¢ regulacje sprzegta
zgodnie z paragrafem 5.6

6.70stateczne  ustawienie  ptytek  zblizeniowych
indukcyjnych wytgcznikéw kraricowych.

Sprawdzi¢ i ewentualnie przeprowadzi¢ modyfikacje
ustawien strefy spowolnienia, hamowania jak rowniez

funkcji spowolnienia przed Ilub po najechaniu na
wytgczniki  krancowe tak, aby w efekcie catkowite
zatrzymanie  byto  wskazywane przez zgaszenie

odpowiedniej kontrolki LED wytacznika krancowego. Jest
to konieczny warunek prawidtowego dziatania systemu
automatycznego.

6.8Urzadzenia zabezpieczajgce i akcesoria.

Sprawdzi¢ i ewentualnie skorygowac ustawienie czutosci
enkodera orazpoprawnos¢ montazu akcesoriow

W przypadku, gdy potrzebne jest reczne poruszanie
skrzydtem bramy nalezy:

e Otworzy¢ pokrywke maskujacg zamek deblokady (rys.
45)

e Wprowadzi¢ odpowiedni klucz indywidualny do zamka
deblokady i przekreci¢ w kierunku zgodnym z ruchem

13



wskazéwek zegara. Nastepnie odciggngc¢ ramie deblokady
jak pokazano na rys. 46 i na czas recznej obstugi
pozostawic ramie w pozucji otwarte;..

e Mozna recznie poruszac skrzydtem bramy.

9. PRZYWROCENIE DO PRACY AUTOMATYCZNEJ.

Dla unikniecia niekontrolowanego ruchu
automatycznego bramy, przed zasprzegleniem sitownika
odtgczy¢ napiecie zasilajgce sitownika.

e Zamknac¢ dzwignie deblokady.

e Przekreci¢ klucz w zamku deblokady w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

e Usung¢ klucz i zamkng¢ zaslepke zamka.

e W sposéb powolny i kontrolowany poryszyé recznie
skrzydtem bramy az do zablokowania skrzydta — skrzydto
unieruchomi sie.

UWAGA: Zabrania sie innego niz opisana powyzej
procedura sposoby przywracania systemu do pracy
automatycznej z uwagi na mozliwos¢ uszkodzenia
napedu i skrécenie jego zywotnosci.

10.INSTALACJA CENTRALI CN60.
Do montazu centrali CN60 jest przewidziane miejsce

wskazane na rys. 47. Nalezy, kierujgc sie rysunkiem 47
przymocowac listwe montazowg o odpowiedniej dtugosci,

nastepnie zatrzasng¢ obudowe centrali CN60 na
przygotowanym  miejscu.  Podtaczenia  elektryczne
wykona¢ wedtug instrukcji centrali.

Rys. 47

11.Instalacja centrali sterujacej 578D.

W przypadku zastosowania centrali sterujgcej 578D,
centrala montowana jest w zewnetrznej obudowie a pod
pokrywg sitownika 844 montuje sie plytke interfejsu
578D/844 w sposob pokazany na rys. 48. Podtaczenia

elektryczne wykonaé wedtug instrukcji centrali.

Plytka
interfejsu

Rys. 48

12.INSTALACJA CENTRALI STERUJACEJ 462DF.

Centrale 462DF mozna zamontowaé pod pokrywa
sitownika 844 za pomoca specjalnego opcjonalnego
zestawu adoptujgcego. Podtaczenia elektryczne wykonaé
wedtug instrukcji centrali.

Rys. 49
13.ZASTOSOWANIA SPECJALNE.
Nie przewidziano zastosowan specjalnych.
14. KONSERWACJA.
Podczas wykonywania czynnosci konserwacyjnych
nalezy:
e sprawdzi¢ prawidtowo$¢ dziatania  urzadzen
sterujgcych
e sprawdzi¢ prawidlowos¢ dziatania  urzadzen

zabezpieczajacych

e sprawdzi¢ prawidtowosc dziatania i nastawienia progu
zadziatania sprzegta przeciwzgnieceniowego

e Sprawdzi¢ poziom oleju wewnatrz sitownika

UWAGA: Przy czestotliwosciach roboczych niskich lub
Srednich zabiegi konserwacyjne nalezy wykonywac raz w
roku. Przy czestotliwodciach roboczych wyzszych niz
srednie zabiegi konserwacyjne nalezy wykonywa¢ co 6
miesiecy.

14.1.Rozigczanie transformatora i wyjmowanie centrali
sterujgcej 780D.

Procedura jest nastepujaca:

e Odtgczyc napiecie zasilajgce

e Rozlaczy¢ potaczenia elektryczne wyjmujac ztgcza lub
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odkrecajac przewody ze zigcz

e Odkreci¢ 2 wkrety mocujace centrale i 2 wkrety
mocujace transformator

e Podnies¢ centrale z wpietym transformatorem a
nastepnie delikatnie odtaczyé transformator od centrali tak
jak pokazuje rys. 50.

.._\

b
\/

Fig. 50

14.2.Uzupetnianie oleju.

W celu sprawdzenia poziomu oleju nalezy zdjac
zaslepke korka (jesli jest) i odkreci¢ korek wlewu oleju
pokazany na rys. 51. Poziom oleju jest prawidtowy, jesli
olej w catosci pokrywa miedziane uzwojenia silnika co
tatwo mozna stwierdzi¢ wzrokowo. Jezeli oleju brakuje,
nalezy uzupetni¢ do odpowiedniego poziomu.

UWAGA: Dopuszcza sie uzywanie wytgcznie oleju
FAAC XD 220 dostepnego w sieci sprzedazy FAAC
Polska sp. z o.0.

15.NAPRAWY.
Rys. 50
Ewentualne naprawy mogg byc wykonywane wytacznie
przez wykwalifikowany personel autoryzowanych serwiséw
lub w Centrum Napraw FAAC.

PODRECZNIK UZYTKOWNIKA

Przed rozpoczeciem uzytkowania produktu przeczytaj
uwaznie podrecznik uzytkownika i zatrzymaj go celem
wykorzystania jako zrodto informacji w przysziosci.

OGOLNE INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Automat firmy FAAC do bramy przesuwnej, kiedy jest
zainstalowany i wykorzystywany we wtasciwy sposob, zapewnia
wysoki poziom bezpieczenstwa.

Jednakze, pewne proste zasady powinny by¢ przestrzegane
aby unikna¢ wypadkow.

- nie stawac¢ w poblizu automatu ani nie pozwala¢ nikomu
innemu, a zwlaszcza dzieciom, aby to robili, i nie umieszczaé
przedmiotéw w poblizu automatu. Jest to szczegdlnie istotne w
trakcie dziatania urzadzenia.

- trzymac urzadzenia zdalnego sterowania czy tez wszelkie
inne urzadzenia sterujgce poza zasiegiem dzieci aby nie
dopusécic¢ do przypadkowego, niekontrolowanego uruchomienia
automatu.

- nie pozwala¢ dzieciom aby bawity sie automatem
- nie blokowa¢ celowo ruchu bramy.

- upewnic sie, ze ani gatezie ani krzewy nie przeszkadzajg w
ruchu bramy.

- upewnic sie, ze Swiatta sygnalizacyjne sg sprawne i dobrze
widoczne.

- nie probowac przesuwaé bramy manualnie uprzednio jej
nie zwolniwszy.

- w przypadku wadliwego dziatania, zwolni¢ brame aby
umozliwi¢ dostep i wezwac¢ kompetentnego technika w celu
wykonania naprawy.

- po przestawieniu na obstuge manualng odtgczy¢ doptyw
energii elektrycznej do systemu przed powrotem do normalnego
dziatania.

- po ponownym zasprzegleniu sitownika nalezy
bezwzglednie recznie poruszy¢ skrzydiem bramy az do
zablokowania napedu

- nie wprowadzac¢ zadnych modyfikacji w elementach
automatycznego systemu.

- nie probowa¢ dokonywania jakichkolwiek napraw ani nie
manipulowac przy automacie. Do napraw wzywac¢ kompetentny
personel FAAC.

- przynajmniej raz na szes¢ miesiecy zleci¢ kompetentnemu
technikowi sprawdzenie automatu, urzadzen zabezpieczajgcych
oraz przewodu uziemiajgcego.

OPIS

Model 748/749 automatu FAAC dla bram przesuwnych to
elektromechaniczne operatory ktére przekazuja ruch skrzydtu za
pomoca kota zebatego z zebatka sprzegnietych w sposéb
wiasciwy dla bramy przesuwnej. W modelu 746/844 dodatkowo
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mechanizmy wewnetrzne zanurzone sg catkowicie w kapieli
olejowe;.

Dziatanie bramy przesuwne;j jest kontrolowane przez
elektroniczng jednostke sterujaca umieszczong wewnatrz
operatora.

Przy zamknietej bramie w momencie odebrania impulsu
otwarcia z urzadzenia zdalnego sterowania lub innego
wiasciwego urzadzenia sterujgcego, jednostka sterujaca
uruchomi silnik aby przesung¢ brame do pozycji otwarcia.

Jezeli wybrano dziatanie automatyczne wystanie impulsu
powoduje, ze brama zamyka sie samodzielnie po wybranej
przerwie czasowe;j.

Jezeli wybrano dziatanie pétautomatyczne drugi impuls musi
by¢ wystany aby ponownie zamkna¢ brame.

Polecenie zatrzymania (jezeli dostepne) zatrzymuje ruch w
dowolnym momencie.

W celu uzyskania szczegdtowych informacji odnosnie
dziatania bramy przesuwnej w réznych trybach pracy nalezy
skontaktowac sie z technikiem odpowiedzialnym za instalacje.

Automaty posiadajg urzadzenia zabezpieczajace
(fotokomaorki), ktore zapobiegaja zamknieciu sie bramy kiedy
przeszkoda znajduje sie w granicach obszaru przez nie
chronionego.

System zapewnia mechaniczng blokade skrzydta kiedy silnik
nie dziata, stad tez nie ma koniecznosci instalowania zamka.

Z tego powodu system zwalniajacy musi by¢ uruchomiony
zanim brame mozna bedzie otworzy¢ manualnie.

Wygodne urzadzenie zwalniajgce obstugiwane recznie
umozliwia dziatanie bramy w przypadku odciecia doptywu
energii elektrycznej lub wadliwego dziatania.

Swiatto lampy ostrzegawczej miga gdy brama porusza sie.

OBSLUGA MANUALNA

Gdyby zaistniata potrzeba manualnej obstugi bramy z
powodu przerwy w doptywie energii elektrycznej lub z powodu
wadliwego dziatania, zwolnij jg za pomocg urzadzenia
zwalniajgcego.

Postepuj w nastepujacy sposob:

- otworz pokrywe zamka i wprowadz do zamka odpowiedni
klucz

- obro¢ klucz zgodnie z ruchem wskazowek zegara i otworz
ramie deblokady

Aby na nowo zablokowac system, ponownie umies¢ ramie
deblokady w pierwotnej pozyciji.

Wazne: przed wystaniem sygnatu upewnij sie, ze bramy nie
mozna otworzy¢ manualnie.

Informacja: przy ponownym blokowaniu operatora
brama zawsze musi by¢ w pozycji zamknietej (lub
czesciowo zamknietej).

KONSERWACJA

Przeprowadzaj nastepujace prace przynajmniej co sze$¢
miesiecy:

- Sprawdz czy urzadzenie zapobiegajgce zgnieceniu jest
poprawnie wyregulowane

- Sprawdz skutecznos¢ systemu zwalniajgcego (deblokady).
Sprawdz skutecznos¢ urzadzen zabezpieczajacych i
osprzetu sterujgcego.

NAPRAWY

W sprawie wszelkich napraw kontaktuj sie z firmg
instalatorska, ktéra zainstalowata urzadzenie a w szczegdlnych
przypadkach z autoryzowanymi Centrami Napraw lub serwisem
firmy FAAC Polska Sp. z 0.0.
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